
１．回路図

オリエンタルモーター株式会社殿製ドライバー  ＡＳシリーズとの接続例
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２．接続ピン番号

３．接続ケーブル

ＨＰＣＩ-ＣＰＤ５７８Ｎ
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オリエンタルモーター株式会社殿製
    ＡＳシリーズ
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（注意1）ACBコネクタ変換ボードは４軸仕様のため８軸使用する場合、ボード２枚が必要．
（注意2）HCL-051Wケーブルは４軸仕様のため８軸使用する場合ケーブル２本が必要．
（注意3）ENTGND1 の 9と10　ピンをショートしてセンサと接続して下さい．
（注意4）EXTPOW1とEXTPOW2を共通にしたい時,P1の1と6ピン,
　　　　   EXTGND1とEXTGND2を共通にしたい時,P1の3と4ピンをジャンパでショートして下さい．
（注意5）EXTGND2とEXTGND3を共通にしたい時,P2の1と4ピンをジャンパでショートして下さい．
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